LES VECTEURS

	FICHE AUTO-CORRECTIVE
	FICHE AUTO-CORRECTIVE
	FICHE AUTO-CORRECTIVE



1. Tracés de vecteurs :

1.1. Représenter les vecteurs à partir du vecteur 
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1.2. Représenter les vecteurs à partir des vecteurs 
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2. Coordonnées de vecteurs :

2.1. Compléter :

	Vecteur
	Coordonnées
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2.2. Lire puis écrire les coordonnées des vecteurs dans le tableau ci-dessous :
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3. Calculer la norme des vecteurs :

	Vecteur
	Norme
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4. Application : Les forces en mécanique

Au cours des championnats du Monde des échecs, l'organisateur a déposé à l'entrée du bâtiment d'accès une tour géante en granit.

Pour installer cette tour, on a utilisé une grue.

La valeur du poids 
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 de la tour est égale à 100 000 N.

Tracer à partir de G le poids 
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 sachant que :
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Pour maintenir la tour immobile au dessus du sol, la grue exerce une force 
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 telle que :
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Représenter cette force ci-dessus à partir du point A.
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